NAZWA ELEMENTU

NAZWA ZAMIERZENIA
INWESTYCYINEGO

ADRES OBIEKTU
BUDOWLANEGO

KATEGORIA OBIEKTU
BUDOWLANEGO

- NAZWA JEDNOSTKI
EWIDENCYJNEJ

- NAZWA | NUMER OBREBU
EWIDENCYINEGO

- NUMERY DZIAtEK
EWIDENCYJNYCH

IMIE | NAZWISKO
LUB NAZWA INWESTORA,
ADRES INWESTORA

ZAKRES OPRACOWANIA

PEENIONA FUNKCJA
PROJEKTOWA

PROJEKT
ZAGOSPODAROWANIA

TERENU
PROJEKTOWAL

SPEC. UPRAWNIEN

NR UPRAWNIEN

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ROZBUDOWA, PRZEBUDOWA | NADBUDOWA BUDYNKU ZESPOtU SZKOLNO-
PRZEDSZKOLNEGO Z INSTALACJAMI WEWNETRZNYMI ORAZ PRZEBUDOWA
PRZYLACZA WODOCIAGOWEGO | KANALIZACJI SANITARNEJ W WIELMOZY

WIELMOZA UL. SZKOLNA 55, 32-045 SULOSZOWA

KATEGORIA IX— BUDYNKI SZKOLNE | PRZEDSZKOLNE

JEDNOSTKA EWIDENCYINA: 120613 _2 - SULOSZOWA
OBREB: 0004 WIELMOZA
DZIAtKI NR: 5/3, 8/1

IDENTYFIKATORY DZIALEK EWIDENCYJNYCH:
120613_2.0004.5/3
120613_2. 0004.8/1

GMINA SULOSZOWA
UL.KRAKOWSKA 139
32-045 SUtOSZOWA

IMIE | NAZWISKO, DATA PODPIS
SPECJALNOSC | NUMER OPRACOWAN
UPRAWNIEN BUDOWLANYCH IA

MGR INZ. WOICIECH LISEK 01.2024r.

DO PROJ. W SPECJALNOSCI
INSTALACYJNO — INZYNIERYJNE) W
ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
NR UPR. 945/94



SPIS ZAWARTOSCI

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

1.4.CPV

1.5. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.6. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
2. MATERIALY

2.1. INSTALACJA OSWIETLENIA PODSTAWOWEGO
2.2. INSTALACJA OSWIETLENIA AWARYINEGO
2.3. PRZEWODY, OSPRZET, TABLICE ELEKTRYCZNE
2.4. INSTALACJE NISKOPRADOWE

2.4.1. OKABLOWANIE SIECI LAN

2.4.2. INSTALACJA DZWONKOWA

3. ODBIOR MATERIAtOW NA BUDOWIE

4. SKEADOWANIE MATERIALOW NA BUDOWIE

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 HARMONOGRAM ROBOT

5.2 TRASOWANIE

5.3 MONTAZ KONSTRUKCJI WSPORCZYCH ORAZ UCHWYTOW
5.4 PRZEJSCIA PRZEZ SCIANY | STROPY

5.5 UKLADANIE PRZEWODOW

5.6 tACZENIE PRZEWODOW

5.7 PODEJSCIE DO ODBIORNIKOW

5.8 PRZYtACZANIE ODBIORNIKOW

5.9 PROBY MONTAZOWE

6. TRANSPORT

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZJ)

7.2 ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

7.3 BADANIA | POMIARY

7.4 RAPORTY Z BADAN

7.5 BADANIA PROWADZONE PRZEZ ZAMAWIAJACEGO
7.6 CERTYFIKATY | DEKLARACJE

7.7 DOKUMENTY BUDOWY

8. OBMIAR ROBOT

8.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

8.2 URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

8.3 ROZLICZENIE CZESCIOWE

9. ODBIOR ROBOT

9.1 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU
9.2 ODBIOR WSTEPNY ROBOT

9.3 ODBIOR KONCOWY ROBOT

9.3.1 DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO
9.4 ODBIOR KONCOWY

10. PODSTAWA PtATNOSCI

10.1 USTALENIA OGOLNE

10.2 PLATNOSCI CZESCIOWE

11. DOKUMENTY ODNIESIENIA

12. PODSTAWA OPRACOWANIA STWIOR



1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z rozbudowg, przebudowg i nadbudowg budynku zespotu szkolno-przedszkolnego z
instalacjami wewnetrznymi oraz przebudowag przytgcza wodociggowego i kanalizacji sanitarnej w
Wielmozy.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie instalacji elektrycznych i niskopradowych jak w pkt 1.1.
Zakres robot obejmuje:
e demontaz istniejgcego zasilania Sali gimnastycznej — tablicaT01
¢ rozbudowa tablicy TG
¢ rozbudowa tablicy T1
e przygotowanie tras kablowych dla wlz
¢ montaz tablic TR1, TR2
¢ wykonanie instalacji wewnetrznych w projektowanych pomieszczeniach
e utozenie instalacji sieci LAN w projektowanych pomieszczeniach
¢ rozbudowa instalacji dzwonkowej
¢ korekta instalacji odgromowej
* pomiary pomontazowe
e prace porzdkowe

1.4. CPV

45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne
45314200-9 - Instalowanie infrastruktury kablowej,
45314300-4 - Ktadzenie kabli.

1.5. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach i
przepisach.

1.6. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w przedmiarze robot. Zastosowanie do wykonania instalacji
innych rodzajéw (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w przedmiarze dopuszczalne jest jedynie
pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujgcym
trybie z Zamawiajgcym.

2. MATERIALY

Wszystkie urzgdzenia SSP majg posiadac aktualne swiadectwo dopuszczenia do stosowania wydane
przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej. Pozostate urzgdzenia instalacji
niskoprgdowych muszg posiadaé deklaracje zgodnosci producenta.

Wszystkie materiaty musza byc¢ fabrycznie nowe, nie dopuszcza sie materiatdw z odzysku. Materiaty nie
odpowiadajgce wymaganiom specyfikacji zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu robét.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, wilgocig tak, aby zachowaty swoja jakos¢ i wtasciwosci do robét.



2.1. INSTALACJA OSWIETLENIA PODSTAWOWEGO
W ramach niniejszego opracowania przewidziano wymiane opraw oswietlenia podstawowego.

Podstawg do opracowania byt projekt instalacji elektrycznych z dn. 10.21. Oprawy dobrano na zasadzie

»jeden na jeden” aby nie byto potrzeby korekty instalacji elektrycznych.
Oprawy oswietleniowe winny by¢ zgodne z wymogami:

kompatybilnosci elektromagnetycznej, zgodnie z Dyrektywa 2014/30/UE

dyrektywy niskonapieciowej, zgodnie z Dyrektywg 2014/35/UE

bezpieczenstwa fotobiologicznego

ol$nienie przykre dla opraw UGR < 19, oprawy z obudowg ostaniajgca zrédto swiatta aby
wyeliminowac olsnienie przykre.

2.2. INSTALACJA OSWIETLENIA AWARYJNEGO
Oswietlenie ewakuacyjne projektuje sie z uwzglednieniem wymagan wymienionych w normie
PN-EN 1838. Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami:

instalacje oSwietlenia ewakuacyjnego sg urzadzeniami przeciwpozarowymi,

minimalny czas dziatania oswietlenia awaryjnego wynosi jedng godzine, z czasem
podtrzymania 1 godziny,

minimalne natezenie na drodze ewakuacyjnej wynosi 1 Ix,

minimalne natezenie na drodze ewakuacyjnej o$wietlonej wytgcznie swiattem sztucznym
wynosi 2 Ix,

minimalne natezenie w poblizu (nie dalej niz 2m) sprzetu przeciwpozarowego i pierwszej
pomocy medycznej wynosi 5 Ix,

wszystkie zastosowane urzadzenia muszg posiadac certyfikaty zezwalajgce na ich stosowanie
i uzytkowanie w ochronie przeciwpozarowej wydane przez CNBOP.

W obrebie drég ewakuacyjnych projektuje sie oswietlenie awaryjne z zastosowaniem niezaleznych
opraw oswietlenia awaryjnego oraz opraw ewakuacyjnych.

Oswietlenie awaryjne powinno umozliwi¢ odnalezienie drogi ewakuacyjnej i wasciwego kierunku
poruszania sie, a takze tatwe zlokalizowanie i uzycie sprzetu przeciwpozarowego i pierwszej pomocy
medyczne;j.

2.3. PRZEWODY, OSPRZET, TABLICE ELEKTRYCZNE

Przewody instalacyjne i kable o izolacji i powtoce bezhalogenowej na napiecie znamionowe
450/750 V z zytami miedzianymi i ilosci zyt 3-5 w klasie B2ca-s1b, dl, al wg Rozporzadzenie
Parlamentu Europejskiego i Rady Unii Europejskiej nr 305/2011 z 9 marca 2011 r
Wytgczniki nadpragdowe — o charakterystyce B, C i pradzie znamionowym dobranym wg
obcigzenia danego obwodu

Wytaczniki réznicowo-pragdowe — o charakterystyce A, Hpi i pragdzie znamionowym do 63A,
Idn=0,03A

Rozdzielnice elektryczne istniejgce

2.4. INSTALACJE NISKOPRADOWE
2.4.1. OKABLOWANIE SIECI LAN
Elementy systemu:

gniazda 2xRJ45 kat. 6
okablowanie S/FTP 4x2x0,5 kat. 6

2.4.2. INSTALACJA DZWONKOWA
Elementy systemu:

dzwonek szkolny
okablowanie 3x1,5



3. ODBIOR MATERIALOW NA BUDOWIE

Materiaty, takie jak przewody, koryta, tablice rozdzielcze, aparaty elektryczne nalezy dostarcza¢ na
budowe wraz ze swiadectwami jakosci, wymaganymi atestami, kartami gwarancyjnymi, protokotami
odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z
danymi wytwoércy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci moggcych mieé¢ wptyw na jakos¢
wykonania robét, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem poddac¢ badaniom okreslonym przez dozér
techniczny robét.

4. SKLADOWANIE MATERIALtOW NA BUDOWIE

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wtasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce

ze specjalnych wtasciwosci materiatéw oraz wymagania w zakresie bezpieczeristwa przeciwpozarowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 HARMONOGRAM ROBOT

Wykonawca przedstawi do akceptacji propozycje organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.

5.2 TRASOWANIE

Trasa instalacji elektrycznych i niskopragdowych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzagdzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowe] konserwacji
oraz remontow. Ich trasy przebiegaé muszg w liniach poziomych i pionowych.

5.3 MONTAZ KONSTRUKCJI WSPORCZYCH ORAZ UCHWYTOW

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych i
niskoprgdowych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposdb
trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowad, oraz
sam rodzaj instalacji.

5.4 PRZEJSCIA PRZEZ SCIANY | STROPY
Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:
e wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych i niskopragdowych przez $ciany, stropy itp.
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami.
e przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,
e przejscia pomiedzy poszczegdlnymi strefami pozarowymi nalezy zabezpieczy¢ przejscie masg
ogniochronna o wytrzymatosci 60min. lub podobng zgodnie z technologig podawang przez
producenta.

5.5 UKLADANIE PRZEWODOW

Przewody izolowane kabelkowe na uchwytach, w korytkach prefabrykowanych i listwach PCW.
Stosuje sie nastepujace rodzaje instalacji w listwach PCW. Wykonanie instalacji w listwach PCW
wymagac bedzie a) zamontowania listwy PCW na s$cianie lub stropie za pomocg kotkéw rozporowych
przykrecanych do podtoza, utozenie przewoddéw w listwie, zamocowanie pokrywy z zatozeniem
pokrywy.

5.6 tACZENIE PRZEWODOW

W instalacjach elektrycznych i niskoprgdowych tgczenia przewoddéw nalezy dokonywaé w sprzecie i
osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potgczen skrecanych. W przypadku gdy
odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich podtgczenie
do instalacji nie zostato opracowane, sposdb podtagczenia nalezy uzgodnic z projektantem lub
kompetentnym przedstawicielem Zamawiajgcego.



Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia.
Do danego zacisku nalezy przytaczyé przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk
ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskdw, do ktérych przewody sg przytgczone za pomocy oczek,
pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podktadki metalowe
zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajgcy przeptyw pradu. Dtugosc odizolowanej zyty
przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowacé uszkodzen mechanicznych. W
przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzaé warstwy cyny.
Konce przewoddow miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.7 PODEJSCIE DO ODBIORNIKOW

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikéw nalezy wykonywaé w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposdb estetyczny.

Do odbiornikéw zamocowanych na scianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywa¢ przewodami utozonymi na tych scianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych, a
takze na innego rodzaju podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.

5.8 PRZYLACZANIE ODBIORNIKOW

Miejsca potgczen zyt przewododw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone.
Samo potgczenie musi by¢ wykonane w sposdéb pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym
oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg itp.

Potaczenia mogg by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji
odbiornika i warunkéw technologicznych. Przytaczenia sztywne nalezy wykonywaé w rurach
sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi i kablami.
Potgczenia elastyczne stosuje sie gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie lub
przystosowane sg do przesuniec lub przemieszczen. Potgczenia te nalezy wykonacé: przewodami
izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi przewodami

izolowanymi jednozytowymi w rurach elastycznych lub przewodami izolowanymi wielozytowymi
gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych

5.9 PROBY MONTAZOWE
Po zakonczeniu robdt nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i pomiary. Zakres
préb montazowych nalezy uzgodnic z inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuje:

e pomiar rezystancji izolacji instalacji

e pomiary impedancji petli zwarciowych

e pomiary natezenia oSwietlenia na stanowiskach pracy

e pomiary parametrow sieci logicznej wg normy PN-EN 50173 (kat. 6)

6. TRANSPORT
Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu, zabezpieczone w
sposéb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7.1 PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (P2))
Do obowigzkédw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego
programu zapewnienia jakosci, w ktédrym przedstawi on zamierzony sposdéb wykonywania Robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robdt zgodnie ze ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jakosci bedzie
zawierac:
Czesc¢ ogdlng opisujaca:

e organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robét,

e organizacje ruchu wraz z znakowaniem Robdt, BHP,



¢ wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

¢ wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robat,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli,

e sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarédw, nastaw
mechanizmow sterujgcych, g takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Zamawiajgcemu;

Czes¢ szczegdtowg opisujgcy dla kazdego asortymentu Robot:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzajeiilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

¢ sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

e sposéb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacjg i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw i wykonywania
poszczegdlnych elementdw robot,

e sposbb postepowania z materiatami i robotami nieodpowiadajgcymi wymaganiom

7.2 ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngé
zatozong jakos¢ Robét. Wykonawcg jest odpowiedzialny za petng kontrole Robét i jakosci materiatéw.
Wykonawcg zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materiatéw oraz Robét.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazgdac¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawcg bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatéw oraz Robét z czestotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosé sg okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z Umowg. Wykonawcg dostarczy
Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych
procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

7.3 BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowacé wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

7.4 RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywaé Zamawiajgcemu kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej,
jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajgcemu na specjalnych formularzach

7.5 BADANIA PROWADZONE PRZEZ ZAMAWIAJACEGO

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zZrddta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Zamawiajacy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce,



bedzie ocenia¢ zgodnosé materiatdéw i Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Zamawiajgcy moze pobierac probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajgcy poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdérnych lub dodatkowych
badan, albo oprze sie wytgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i Robét z
Dokumentacjg Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

7.6 CERTYFIKATY | DEKLARACIJE
Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentdéw technicznych.

e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy i ktore spetniajg wymogi
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do Robodt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Zamawiajgcemu. Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda
odrzucone.

7.7 DOKUMENTY BUDOWY
Do dokumentdw budowy zalicza sie nastepujgce dokumenty:

e protokoty przekazania pomieszczen przeznaczonych do wykonania prac,

e umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

e protokoty odbioru Robdt,

e protokoty narad i ustalen,

¢ korespondencje na budowie,

e protokoty z pomiaréw instalacji elektrycznych i niskoprgdowych.
Przechowywanie dokumentéw budowy:
Dokumenty budowy bedg przechowywane przez kierownika rob6t w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow robdt spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty robot bedg zawsze dostepne dla
Zamawiajgcego.

8. OBMIAR ROBOT

8.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt ma za zadanie okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robdt wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uznac za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w specyfikacjach technicznych, a ich ilos¢ podaje sie w jednostkach
ustalonych w wycenionym przedmiarze robdt wchodzgcym w sktad umowy. Obmiaru robét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajgcego realizacjg umowy o zakresie i terminie
obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedzac¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisane
do ksiegi obmiaru i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru (inzyniera kontraktu).

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie
indziej w szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania
wszystkich robét.

Przyjmuje sie zasady obmiaru podane w katalogach (podane przy pozycjach przedmiarowych)
okreslajacych jednostkowe naktady rzeczowe dla poszczegdlnych robot. Zasady wymienione w
zatozeniach ogdlnych i szczegétowych do kazdego katalogu i rozdziatu robaét.



8.2 URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru i dostarczone
przez Wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.
Muszg one by¢ utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8.3 ROZLICZENIE CZESCIOWE

Rozliczenie czeSciowe robdt nastgpi wg wzoru umowy. Obmiary bedg przeprowadzone przed
czesSciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w
Robotach. Obmiar Robdt zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robdt
podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

9. ODBIOR ROBOT
W zaleznos$ci od ustalert odpowiednich ST Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
¢ odbiorowi Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
¢ odbiorowi wstepnemu
¢ odbiorowi koncowemu
¢ odbiorowi ostatecznemu - po okresie gwarancji.

9.1 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér Robdt zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robdét. Odbioru Robdt dokonuje przedstawiciel
Zamawiajgcego. Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca powiadomieniem
Zamawiajgcego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia.

Jakosc i ilosé Robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajgcy na podstawie Dokumentacji

Projektowej, ST i uprzednimi ustaleniami.

9.2 ODBIOR WSTEPNY ROBOT

Odbidr wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie Robdt oraz gotowos¢ do odbioru koicowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.

9.3 ODBIOR KONCOWY ROBOT

Odbioru korncowego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw,
wynikdw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robdt z Dokumentacjg
Projektowg i ST.

W toku odbioru koncowego Robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajgcych i Robot poprawkowych.

W przypadkach stwierdzenia usterek, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W terminie wyznaczonym przez komisje bedg musiaty by¢ usuniete wszystkie usterki
stwierdzone przez Komisje. Odbidér korncowy szczegdtowo okresla wzor umowy.

9.3.1 DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokét Odbioru
ostatecznego Robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
¢ Dokumentacje Projektowg podstawowag z naniesionymi zmianami (jesli wystgpity) oraz
dodatkowsq, jesli zostata sporzagdzona w trakcie realizacji Umowy.
¢ Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.



e Wyniki pomiaréw kontrolnych zgodnie z ST

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST

¢ Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych

¢ Instrukcje eksploatacyjne.

e Karty gwarancyjne
W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koricowego Robdt. Wszystkie zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
Robot poprawkowych i Robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9.4 ODBIOR KONCOWY

Odbidr koricowy polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej robot zgodnie z kartg gwarancyjna.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1 USTALENIA OGOLNE

Za wykonanie petnego zakresu robét dotyczgcych Inwestycji zwigzanej z rozbudowg, przebudowsy i
nadbudowag budynku zespotu szkolno-przedszkolnego z instalacjami wewnetrznymi oraz przebudowg
przytgcza wodociggowego i kanalizacji sanitarnej w Wielmozy, przystugiwac bedzie Wykonawcy
wynagrodzenie ryczattowe. Wynagrodzenie ptatne bedzie za wykonane czesci elementdéw robdét
wskazanych w Tabeli Elementéw, wg zaawansowania procentowego wykonanych robét.

Szczegdtowa regulacja rozliczen z Wykonawcg zostanie zawarta w dokumentach opracowanych przez
Zamawiajgcego — w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia (SIWZ) oraz w Umowie.

10.2 PLATNOSCI CZESCIOWE
Ptatnosci cze$ciowe wedtug wzoru umowy.

11. DOKUMENTY ODNIESIENIA
e przedmiar robdt
e projekt budowlany

12. PODSTAWA OPRACOWANIA STWiIOR

e Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. z 2010 r. Nr 113, poz.
759, Nr 161, poz. 1078 i Nr 182, poz. 1228,z 2011 r. Nr 5, poz. 13, Nr 28, poz 143, Nr 87, poz.
484, Nr 234, poz. 1386, Nr 240, poz. 1429, z 2012 r. poz. 769 i 1101) — tekst ujednolicony przez
Urzad Zamoéwien Publicznych.

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno—uzytkowego,

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. ,,Prawo budowlane” z pdzniejszymi zmianami,

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia,

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych” ARKADY,

¢ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczeristwa i higieny pracy,

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenistwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych,

¢ Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczerstwa i
higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robét ziemnych,
budowlanych i drogowych,

e Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. ,,Prawo ochrony srodowiska”.



